Instrukcja obshlugi
dekodera trakcji i dzwi¢ku
TS.f091-i256
do Wersji FW 4.0

Wersja robocza z dnia 25.01.2021 godzina 11:15

Instrukcja dotyczy najnowszej wersji oprogramowania. Instrukcje do starszych wersji znajduja si¢ w archiwach z
programem wynikowym firmware dla mikrokontrolera na http://kolejki.prv.pl/dekoderySTM32/
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Parametry, funkcje dekodera:

Funkcja Parametr Uwagi
Maksymalne napigcie 25V Odporny na impulsy do 60V.
zasilania.

Prad silnika. 1A (3A dlaTB i TSB), Liniowa i nieliniowa

Zabezpieczenie wyjscia przez zwarciem,
przeciazeniem i wzrostem temperatury.

charakterystyka regulacji
predkosci w 4096 krokach (12-
bit). Czgstotliwos¢ PWM
regulowana od 16Hz to 32kHz.

Obstlugiwane klawisze
funkcyjne.

Do F68.

Stan klawiszy od F5 do F68
zapamigtywany jest w pamigci
nieulotnej. Aby zmniejszy¢ liczbg
zapisow, jest on dokonywany dwie
sekundy od ostatniej zmiany stanu
klawisza funkcyjnego.

Istnieje mozliwos¢ wytaczenia
zapisu stanu klawiszy F5...F12 jak
i zwiekszenia czasu do 10 sekund
co wydtuzy zywotnos$¢ pamigci.
Konsekwencja takiego
postepowania jest konieczno$é
odswiezania stanu F5..F12 w
centralce (DR5000 umozliwia
wylaczenie badz wylaczenia
odswiezania grup klawiszy od F5
do F28) co zmniejsza
czestotliwos$¢ wysylania danych
do dekoderow.

Wyjscia mocy

100mA

Wyjscia cyfrowe.

TTL-LV(3,3V)

+/-25mA na jedno wyjscie i 80mA
dla wszystkich wyj$¢ razem.

Wyjécia PWM.

12-bit (4096 wartosci) ok 1kHz,
opcjonalna korekta Gamma i inwersja wyjs¢.

Opcjonalny tryb inwersyjny z
otwartym drenem (kolektorem).
Maksymalne napigcie 5,5V.

Efekty na wyj$ciach.

- Uzaleznienie od kierunku jazdy.

- Uzaleznienie od jazdy/postoju.

- Wszystkie swiatta PKP E1 takze krotkie i
postojowe oraz alarmowe

- Ptomien paleniska https:/www.youtube.com/watch?

v=tpNoWwSt5T0&Ilist=PLdtkbzZWTUVMmI9sjCkw_1oUPw
PruhK2Vr3&index=4&t=0s

- Miganie $wietlowki.

- Iskrzenie pantografu
https://www.youtube.com/watch?v=XhnsCmkWInM

- Wyjscie funkcyjne z ograniczeniem czasowym
dla generatora dymu, sprzegu
elektormagnetycznego.

- Automatyczne rozprzeganie

https://www.youtube.com/watch?

v=yz7XOUM;]lHk&list=PLdtkbzZWTUVMm9sjCkw_1oUPw
PruhK2Vr3&index=54&t=0s

- Automatyczne o§wietlenie kabiny

https://youtu.be/ehuEzTHspL1?

list=PLdtkbzZWTUVMm9sjCkw_10UPwPruhK2Vr3
https://youtu.be/G3FsXP6PT6OY?

list=PLdtkbzZWTUVMm9sjCkw_10UPwPruhK2Vr3

Parametry efektow konfigurowane
przez CV.
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Serwomechanizmy.

Ustalanie czasu min i max impulsu serwa,
szybkos$ci zmiany potozenia, funkcja revers.

ABC (automatyczne
zatrzymanie przed semaforem).

Pokaz funkcji uzyskanej na sterowniku semafora
ACS-UNI-L:

https://youtu.be/dJYx4gDOMAw
https://youtu.be/ntyO3fExL.f0

Trzeba wiaczyé w CV.

Wyjscie SUSI lub dwa
dodatkowe wyjscia funkcyjne
on/off.

Tryb 3 i 4 taktowy transmisji konfigurowany w
CV200.

Wytaczenie SUSI udostepnia dwa
dodatkowe wyjscia funkcyjne.

Czasowa blokada zapisu
EEPROM/FLASH w trybie
PoM.

Na przyktad w celu przetestowania
réznych opcji ustawien.

Ustawienia fabryczne.

Przywracanie ustawien fabrycznych nie
modyfikuje danych kalibracyjnych i bajtow
uzytkownika.

Mozliwo$¢ przywrocenia ustawien fabrycznych
bez zmiany adresu dekodera.

Zywotno$¢ pamieci nieulotne;.

Gwarantowane 2,56 miliona cykli zapisu dla
EEPROM (stan klawiszy funkcyjnych), 10'000
cykli dla pamigci konfiguracji (CV).

Czas przechowywania informacji: 20-30 lat.

Gwarantowana liczba cykli
dotyczy najgorszego przypadku i
gwarantowanego czasu zapisu. W
praktyce liczba cykli jest kilka
razy wigksza.

Odczyt wersji softu bez toru
programujacego w trybie PoM.

Miganie $wiattami.

Odczyt CV bez toru Miganie $§wiattami a'la Mors.

programujacego w trybie PoM.

Funkcje AUDIO

Wzmacniacz. Klasa D 0,5W Glosnik 8ohm.

Liczba kanatow audio. 12 lub 8. Dwa kanaty zarezerwowane na
12-bit. dzwigki silnika pozostate na inne
32kHz dzwigki jak syrena, zapowiedz,

pisk hamulcow, itp.

Obslugiwane sample. 8/16bit,
8/16/32kHz,

Pliki WAV ADPCM 16-bit,
Pliki WAV 8/16-bit bez kompresji.

Regulacja glosnosci.

Kazdego sampla (grypy sampli) indywidualnie
oraz master volume.

Z}acza, przewody

Typ zlacza

Dlugo$é przewodow

Uwagi

NEM652 (8-pin)

7cm + 7cm do glosnika + 7cm do kondensatora.

Plux22 na przewodach

7cm.

Wersja z przewodami

7cm + 7cm do glo$nika + 7ecm do kondensatora.

Ztacza montowane sa
indywidualnie do kazdego
dekodera dlatego w zamowieniu
mozna okresli¢ ich inng dtugosé.

Standardowo dotgczona jest jest
tulejka termokurczliwa do
dekodera, na zyczenie moze zosta¢
obkurczona.
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Przed zakupem dekodera nalezy zapoznac si¢ z licencjg dostepna w pliku ,,LicencjaCennik”
dostgpnym na stronie http://kolejki.prv.pl/dekoderySTM32/

Dekoder jest produktem ,,mtodym”, wykrywane sg roznorodne biedy, dlatego aktualizacje
pojawiaja sie dosy¢ czgsto. Z tego powodu wskazane jest aby wyposazy¢ si¢ w programator w ST-
LINK V2 w cenie okoto 14zt (link do sklepu w instrukcji).

Rozmieszczenie wyprowadzen.
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UPS.

Ze wzgledu na pobor pradu przez uktad dzwigkowy, praca dekodera bez uktadu podtrzymania
zasilania nie ma wigkszego sensu. Zalecana warto§¢ kondensatora, koniecznie z uktadem
fadowania, 1000uF/25V lub wiecej, minimalna 470uF. Standardowo do dekodera jest dotagczony
kondensator 22uF/25 bez uktadu ograniczajacego prad tadowania. Kondensator UPS mozna
poditaczy¢ wedlug rysunku. Dodatkowo, do padow 3V3 i GND mozna podtaczy¢ kondensator
100...220uF/10V, ktory podtrzyma zasilanie uktadu dzwigkowego i mikrokontrolera.

RailCOM.

Dekoder nie wysyla informacji w standardzie RailCom ale przerwy w transmisji/zasilaniu
generowane na potrzeby tego systemu, nie przeszkadzaja w komunikacji (od wersji 3.4 programu).
Ze wzgledu na to, ze opcje wprowadzono niedawno i nie zostal przetestowana na duzej liczbie
systemoOw, nie mozna zagwarantowac, ze opcja dziala bezbtednie, co moze powodowac, ze dekoder
zacznie si¢ zachowywaé w sposob nieprzewidywalny. Ta sama uwaga dotyczy systemow, ktore
pozwalaja na sterowanie jedng lokomotywa analogow3.

SUSI.
W komunikacji SUSI nie dziata ACK dlatego nie ma potwierdzenia programowania oraz
mozliwosci odczytu CV z dekodera przytaczonego przez SUSI.

Pewny odczyt CV
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Innowacyjna funkcja powoduje, Ze silnik praktycznie stoi przy odczycie rejestroOw mimo ze ptynie
przez niego maksymalny prad. Dzigki temu ryzyko przerwania odczytu (staby styk) jest
zmniejszone do minimum https://youtu.be/uZ1Po5iQmLU. Przy okazji jest to ,,zdrowsze” dla
uktadow mechanicznych niz szarpanie w jedng 1 drugg strong.

Wyjscia funkcyjne.

Dekoder posiada do 21 wyj$¢ (modyfikujac oprogramowanie liczbe mozna zwigkszy¢ do 25) w tym
13 PWM, cztery mocy i cztery wyjscia serwomechanizméw. Wyjscia cyfrowe TTL-LV sterujace
obcigzeniem w postaci diod LED najlepiej uzywac z inwersja (ustawienie domyslne) sterujac
katoda diody:

Zalety: 3,3V (5V max)
- Wyzsze napigcia co ma znaczenie Ox
dla BIALYCH i NIEBIESKIECH Zalecane

LED. D1
- Nie pobiera pradu z kondensatora R1
BACKUP zasilajacego fOx
mikrokontroler.

Nie zalecane

4"

Masa

Trzeba pamigta¢ o ograniczeniu pradu pobieranego przez wyjscia cyfrowe do +/-25mA na jedno
wyjscie 1 80mA dla wszystkich wyj$¢ razem.

Oswietlenie do jazdy manewrowej, Swiatla PKP E1.

Dekoder umozliwia dla jazdy manewrowej wiaczenie obu (FR 1 FH) wyjs¢ sterujacych swiatlami
(konfiguracja w CV24). Powoduje to niestety $wiecenie zar6wno biatych jak i czerwonych §wiatet
jesli lokomotywa jest w nie wyposazona. Ponadto $wiecg oba czolowe a powinno jedno. Dekoder
posiada mozliwos¢ wysterowania wyjscia w czasie jazdy manewrowej. Budujac prosty uktad z
rysunku

R3 R4 R5 R6 R7 RS RO R10
+ —
D3 D4 D5 D7 D D9 D1
N K N N N g K N
b A"
FR .

FH

[=]

'
'
K
'
'
"4

DI11 DI2 DI3 D14 D15 Dl6
BSS85 BSS85 BSS8S BSS85 BSS8S BSS85

sktadajacy si¢ z kilku diod mozna zapewni¢ o$wietlenie po czesci zgodne z instrukcjg PKP E1.
Dziatanie uktadu jest bardzo proste, niepotrzebne diody sg zwierane przez tranzystor wyjsciowy w
dekoderze, za posrednictwem diod Schottky'ego. Skonfigurowanie wyjscia blokady swiatet w
CV24 powoduje, ze wyjscie to nie pracuje w trybie PWM lecz ma stabilny aktywny poziom. Tg
samg funkcjonalno$¢ mozna osiggng mapujac klawisz F3 na wybrane wyjscie jednoczes$nie
ustawiajac na nim PWM = 255.

Oswietlenie PKP E1 dostepne jest w dwoch wariantach, pelnym, wymagajacym 10 wyjs¢
funkcyjnych w tym dwa FR i FH oraz Basic do ktorego wystarczy 6 wyj$¢ razem z FR i FH. Basic
ma pewne ograniczenia, brak Pc2, Pc6, manewrowe tylko z jednej strony a przy postojowych

Ox
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Swieci takze f(’)rny reflektor.

Kompensacja silnika.
Na razie program nie uwzglednia kompensacji ale moze to si¢ zmieni¢ w kolejnych wersjach
programu.

Glosnik.
Do dekodera mozna podtaczy¢ miniaturowy glo$nik w wymiarach 15x11x3.5mm. Z komorg
rezonansowg (zalecane rozwigzanie) 15x11x7mm.
Parametry gloSnika Mini 1511:

Moc 500mV
Impedancja 8 Ohm
Pasmo 650Hz — 16,5kHz

Poziom dzwieku 73 dB
Glosniki sg dostgpne w cenie 25zt — es2@ep.com.pl

|
|

Na miniaturowych glo$nikach Mini 1208 o wymiarach 12x8x2,5(6)mm nie osiggni¢to
zadowalajacych rezultatow.
Parametry gloSnika Mini 1208:

Moc 250mV
Impedancja 8 Ohm
Pasmo 800Hz — 20kHz

Poziom dzwigku 68 dB

Bardzo dobre efekty osiggnieto na glo$niku o srednicy 23mm mocy 1,5W. Ze wzgledu na swoje
rozmiary nie w kazdej lokomotywie mozna go zamontowac¢. Wiele modeli, jak BR118 czy SM42
firmy PIKO ma miejsce na dedykowany gtosnik. Wtedy efekty dzwickowe sg bardzo dobre:
https://youtu.be/Aisl6 AoaCZw?ist=PLdtkbzZWTUVMmO9sjCkw_10UPwPruhK2Vr3

Jednak nawet w zabawkowej pseudo OI2 mozna uzyska¢ dobre rezultaty z matym glo$nikiem Mini
1511:

https://youtu.be/LUISMANIMWY ?list=PLdtkbzWTUVMm9sjCkw_10UPwPruhK2Vr3

W ofercie nie posiadam glo$nika 23mm o mocy 1,5W ale mam 0,5W(max 1W):
z pelng dokumentacja techniczng

1 bardzo tani (14zt), o wymiarach 22x9x4, tez z dokumentacja:

ke
ale niestety ma mata sprawnos$¢ i raczej go nie nalezy polecac, tak jak Mini 1208, cho¢ nalezy
przyznaé, ze jest od niego duzo glosniejszy. Nie byly jeszcze przeprowadzone prob z potagczeniem
dwu takich glo$nikéw ale nie nalezy spodziewac si¢ rezultatow tak dobrych jak na glo$nikach
23mm.
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Tablica rejestrow CV:

Numer
rejestru

Zakres
wartosci

Wartosé
domysina

Funkcja

1

1...127

3(4..7)

Adres lokomotywy krotki.
Zapis rejestru CV1 powoduje wyzerowanie bitu 5 w CV29
(adresowanie krotkie).

Alternatywny rejestr do zapisu: CV244.
Alternatywny rejestr moze by¢ przydatny w systemach, gdzie nie mozna w trybie
PoM zmieni¢ adresu (na przyktad ROCO).

Domyslny adres w wersji do 3.3 = 3.
Od wersji 3.4:
Numer Baza dzwiekow Adres
zestawu
dzwiekow

Parowo6z BRO1, 44, 50, 52, 93, 77
Spalinowéz BR218, 216, 232
Elektrow6z ES64 ,,Husarz/Taurus”
EZT 1099

5 Elektrowoz CT

Od wersji 3.9:
dla pelnej wers;ji 3, dla wersji DEMO tablica wyze;j.

AW N~

NN || N B

0..255

Minimalne napigcie na silniku w setkach mV w 100mV * 2 (gdy CV
mniejsze od 128) lub bezposrednia wartos¢ PWM gdy CV wigksze od
128, wtedy PWM = (CV-128) * 2 (zakres 0...255).

Przyktad:

Cv=25 25 * 2 * 10mV = 5000mV = 5V

CV=060 60 * 2 * 10mV = 12000mV = 12V

CV25=192 192-128 =64; 64 * 2 =128 (50%).

CV25=224 224-128=96;96 * 2 =192 (75%).

0..255

100

Czas rozpgdzania.

0...255

30

Czas hamowania.

0...255

60

Maksymalne napigcie na silniku w setkach mV (jak CV2).

Patrz tablica dzwigkow

Zestaw dzwigkow.

N | N | B W

Odczyt rejestry zwraca wersj¢ oprogramowania pomnozong przez 10.
Odczyt warto$ci 31 oznacza wersje 3,1.

CV7 pozwala na odczyt warto$ci rejestru do CV255. Zapis do CV7
wartosci rejestru wyswietli jego warto$¢ na Swiattach przednich i
tylnym w sposéb podobny do Alfabetu Morse'a.

Cyfra Kod
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Przyktad:

Whpisanie do CV7 wartosci 8, wyswietli kod producenta (13):

8 0..255 13 Odczyt zwraca ID producenta. 3 — wersja Public Domain & Do-It-
Yourself Decoders.
8 — Ustawienia domyslne.
9 — Jak wyzej bez zmiany adresu (CV3, CV17, 18, bit 5 CV29).
10 — Reset mikrokontrolera.
0 — Wyswietla wersje¢ softu w trybie PoM.
1 — Wylacza zapis do EEprom w trybie PoM.
255 — Wlacza zapis Eeprom w trybie PoM.
171  —Kalibracja ADC. Powinna by¢ wykonana w trybie PoM.
9 0...63 5 Czestotliwos¢ PWM sterujaca silnikiem:
0-16Hz, 1-20Hz, 2-25Hz, 3-30Hz,
4-33Hz, 5-50Hz, 6-60Hz, 7-80Hz,
8-100Hz, 9-125Hz, 10-150Hz,  11-200,
12-250Hz,  13-400Hz,  14-500Hz,  15-800,
16-1kHz, 17-2kHz, 18-3kHz, 19-4kHz,
20-5kHz, 21-8kHz, 22-10kHz,  23-12kHz,
24-15kHz,  25-18kHz,  26-20kHz, 27-22kHz,
28-25kHz,  29-28kHz,  30-30kHz,  31-32kHz.
Wiekszos¢ silnikdw dobrze pracuje przy niskich czestotliwosciach
PWM (100Hz i mniej). Im wyzsza czestotliwos¢ tym silnik ma
mniejszg moc a driver silnika bardziej si¢ grzeje, co moze powodowac
jego wylaczenie.
10 0..255 0 Bity 0...4 — Czgstotliwos¢ startowa silnika.

0-16Hz,
4-33Hz,
8-100Hz,
12-250Hz,

Bity 5...7 — Prog przetaczania czgstotliwosci PWM z wartosci CV10
ustawionej w bitach 0..3 na warto$¢ z CV9:

1-20Hz,
5-50Hz,
9-125Hz,
13-400Hz,

2-25Hz,
6-60Hz,
10-150Hz,
14-500Hz,

3-30Hz,
7-80Hz,
11-200,
15-800.

Numer bitu | Wartos§é Funkeja
7[6 15 4 o rejestra

0000+0 Brak progu. Czestotliwos¢ zawsze z CV9.
0/0/0]1|+16 1/16 predkosci.
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0/0[1]0/+32 1/8 predkosci.
00|1/1|+33 1/4 predkosci.
0/1/0/0|+64 5/16 predkosci.
0/1/0|1]+65 3/8 predkosci.
0/ 1|1/0|+96 7/16 predkosci.
O/1/1]1|+112 1/2 predkosci.
1/0/0/0|+128 | 9/16 predkosci.
1/0/0/1 5/8 predkosci.
110/1/0 11/16 predkosci.
11011 3/4 predkosci.
1/1(0]0 13/16 predkosci.
11101 7/8 predkosci.
1/1{1/0 15/16 predkosci.
1111 Zawsze PWM z CV10.
11 0..255 100 Czas w ms od braku transmisji DCC do przejscia na jazde analogowa.
13..16 |0...68 Konfiguracja klawiszy sterujacych $wiatlami czolowymi
13 0...68 13 Numer klawisza o wadze 0 (+1).
Zasadniczo przelacza $wiatta pomigdzy drogowymi a krétkimi.
14 0...68 14 Numer klawisza o wadze 1 (+2).
Zasadniczo wlacza §wiatla postojowe. Razem z powyzszym alarmowe (migajace).
15 0...68 15 Numer klawisza o wadze 2 (+4).
Wybor pomiedzy $§wiattami trakcyjnymi a specjalnymi.
16 0...68 16 Numer klawisza wylaczajacego o$wietlenie tytu (czerwone) lokomotywy.
Bit Warto$é Funkcja
2|10
0|00 0 Swiatta drogowe (dhugie).
001 1 Swiatla krotkie.
0110 2 Swiatta postojowe.
011 3 Swiatta alarmowe (migajace).
11010 4 Pc2 - tor niewtasciwy, §wiatta drogowe.
110 |1 5 Pc2 - tor niewlasciwy, $wiatla krotkie.
1110 6 Pc6, swiatta drogowe.
111 7 Pc6, swiatta krotkie.
Oswietlenie manewrowe aktywuje klawisz zdefiniowany w CV25.
Przetaczanie lewy/prawy reflektor w czasie jazdy manewrowej realizuje bit 1
(domyslne klawisz F14).
17,18 101...9999 10,100 | Adres rozszerzony dekodera. CV17 — starsza cz¢$¢ adresu, CV18 —

mtodsza czg$¢ adresu.
Adres =CV17 * 256 + CV18.
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23

0..255

Zapis rejestru CV17 lub 18 powoduje ustawienie bitu 5 w CV29
(adresowanie dtugie).

Profile swiatel PKP.

Wartos$¢

0 Oswietlenie PKP E1 wylaczone.

1 Basic i6 wii'éé ﬁmkcijnych). Bez Pc2, Pc6, manewrowe z jednej strony.

2 Pelna wersja §wiatet PKP (10 wyj$¢ funkcyjnych). Funkcja w czasie
aktywacji konfiguruje odpowiednio rejestry CV200, 263...270, 123,
124, 303-310 i inne (parz tabela profili $wiatet PKP).

Przyktad:
https://youtu.be/_-vm6hNicuc?

list=PLdtkbzZWTUVMmO9sjCkw_10UPwPruhK2Vr3

pozostate | Parz tabela profili swiatet PKP.

24

0..255

204

Rejestr funkcji manewrowych:

Numer bitu Warto$¢ Funkcja
dodawana
716/5/4/312/x X |do rejestru

0 +0 Brak zmiany predkosci przy jezdzie manewrowe;.

1 +4 Predkos¢ zmniejszona do ustawionej w CV25.

0 +0 Brak ingerencji w §wiatta.

1 +8 Rownoczesne wiaczenie FR 1 FH *

+0 Brak wyjscia blokady *

0
01 +16 Fol blokuje czerwone $wiatta *
0

+32 Fo2 blokuje czerwone $wiatta *

11 +18 Fo3 blokuje czerwone §wiatta *

0 +0 ABC aktywne w trybie manewrowym.

1 +64 ABC nieaktywne w trybie manewrowym.

0 +0 Ptynne przyspieszanie i hamowanie dziata.

1 +128 | Wylaczenie ptynnego przyspieszania i hamowania.

* - Nie ma znaczenia gdy wlaczone $§wiatta PKP.

25

0...255

49

Bity 0..1 - predkos¢ jazdy manewrowej.
0 - 70%,
1 - 50%,
2 -25%,
3 - 12%.

Bity 3..7 — klawisz funkcyjny aktywujacy jazd¢e manewrowgq:

Numer bitu | Wartos¢ Funkcja

dodawana do
716|514 rejestru

0/0(0|0 |0 Brak jazdy manewrowej
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0|1 |+16 F1
+32 F2
1|1 |+48 F3
0 [+64 F4
1 |+80 F5
1/1]0 |+96 F6
111 |+112 F7
0 [+128 F8
1 |+144 F9
1|0 |+160 F10
1|1 |+176 F11
0 [+192 F12
1 |+208 F13
11[1]0 |+224 F14
1111 |+240 F15

o | o | o
—
(=]

(= e I N N =1 = i =l R ]
—_

27

0,4

Konfiguracja ABC:

Bit0=0 - ABC wylaczone.

Bit0=1 (+1) - ABC wiaczone.

Bit1=0 - Normalny kierunek,

Bitl=1 (+2) - Zamieniony kierunek (wazne tylko gdy bit2 = 0),
Bit2=0 - ABC w jednym kierunku,

Bit2=1 (+4) - ABC w obu kierunkach (bit 1 beza znaczenia),
Bit3=0 - ,,zwolnij” wylaczone. * - opcja w trakcie testow
Bit3=1 (+8) - ,zwolnij”wlaczone.

Bit8=0 - Przetwornik ADC wiaczony.

Bit8=1 (+128) - Wylaczenie przetwornika ADC (wylacza funkcje ABC i
uzaleznienie PWM od napigcia na torach).

Napigcie aktywujace ABC ustawia si¢ w rejestrze CV134.
Predkos¢ ,,ZWOLNIJ” ustala rejestr 136.
Aby funkcja dziatata prawidtowo warto skalibrowac¢ przetwornik ADC (CV8 = 171).

29

Numer bitu Wartosé Funkcja
dodawana
X/ 6|54/ x2 10| go rejestru

0 Normalny kierunek jazdy.

1]+1 Rewers kierunku jazdy.

0 14 krokow predkosci.
1 +2 28 krokow predkosci.

0 Tylko DCC. Gdy brak transmisji to stop.

1 +4 DCC i jazda analogowa.

0 Linowa zaleznos¢ nastawy predkosci do wypetnienia PWM
sterujacego silnikiem.

1 +16 Nielinowa zalezno$¢ nastawy predkosci do wypetnienia PWM
sterujacego silnikiem. Wigksza precyzja regulacji przy matycl
predkosciach, mniejsza przy wigkszych *.

0 Adresowanie krotkie.

1 +32 Adresowanie diugie.
0 FR i FH normalne.
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‘ ‘ 1‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ +64 ‘Zamiana FR z FH (nie zamienia kierunku jazdy).

*Ustawienie nieliniowego sterowania PWM silnika bardzo czgsto
wymaga zwickszenia wartosci CV2.

34 0..255 25 Czas rozswietlania $wiatet.

35 0...255 25 Czas wygaszania $wiatel.

Zasady jak dla CV2.

71..89  |0...68 Mapowanie wyjs¢.
0-wyjscie nieaktywne,
1-wyjscie Fol,
2-wyjscie Fo2,
3-wyjscie Fo3,

itd.

71 0..68 1 Wyjscie Fol kontrolowane przez klawisz F1.
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72 0...68 2 Wyjscie Fo2 kontrolowane przez klawisz F2.
73 0..68 3 Wyjscie Fo3 kontrolowane przez klawisz F3.
74 0...68 4 Wyjscie Fo4 kontrolowane przez klawisz F4.
75 0..68 5 Wyjscie Fo5 kontrolowane przez klawisz F5.
76 0...68 6 Wyjscie Fo6 kontrolowane przez klawisz F6.
77 0...68 7 Wyjscie Fo7 kontrolowane przez klawisz F7.
78 0...68 8 Wyjscie Fo8 kontrolowane przez klawisz F8.
79 0...68 9 Wyjscie Fo9 kontrolowane przez klawisz F9.
80 0...68 10 Wyjscie Fol0 kontrolowane przez klawisz F10.
81 0...68 11 Wyjscie Foll kontrolowane przez klawisz F11.
82 0...68 12 Wyjscie Fol2 kontrolowane przez klawisz F12.
83 0...68 13 Wyjscie Fol3 kontrolowane przez klawisz F13.
84 0...68 14 Wyjscie Fol4 kontrolowane przez klawisz F14.
85 0...68 15 Wyjscie Fol5 kontrolowane przez klawisz F15.
86 0...68 16 Wyjscie Fol6 kontrolowane przez klawisz F16.
87 0...68 16 Wyjscie Fol7 kontrolowane przez klawisz F17.
88 0...68 16 Wyjscie Fol8 kontrolowane przez klawisz F18.
89 0..68 16 Wyjscie Fol9 kontrolowane przez klawisz F19.

sie w CV261...279.
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Predkos¢, znormalizowana do zakresu 0...127 bez Wzglgdu na
wybrana liczbe krokow PWM silnika, przy ktorej zostanie
wygenerowany dzwiek hamowania gdy lokomotywa zwalnia. Warto$¢
0 wylacza automatyczne generowanie dzwigku hamowania. W takiej
sytuacji dzwiek mozna wyzwoli¢ naciskajac klawisz funkcyjny
zdefiniowany w CV185.
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116

0...255

20

Predkos¢ przy ktorej nastepuje wigczenie transpozycja dzwigku
parowozu.
Wzor CV5/(CV116/10). 20 =2,0.

117

0...255

100

Czas w 100ms pomigdzy ,,puff” dla najwolniejszej jazdy
lokomotywy. 100 = 1 sekunda.

118

0..255

Transpozycja dzwiekow silnia (parowozy 1 EU07) w 1/10 oktawy.
7=0,7 oktawy.
Transpozycje w dot (tylko dla EUO7) ustawia si¢ w CV318.

119

0...255

30

Czas w dziesigtkach sekund maksymalnego czasu dzialania wyjscia z
wlaczonym efektem ,,Generator dymu”.

Warto$¢ 30 daje czas 5 minut:

30*10 =300 sekund. 300/60 = 5.

120

0.255

75

Czas w milisekundach * 2 maksymalnego czasu dziatania wyjscia z
wlaczonym efektem ,,Sprzeg” lub czas dojechania do sktadu przy
automatycznym odprzg¢ganiu.

75 = 150ms.

121

0...255

50

Czas odjazdu od sktadu, przy automatycznym odprzeganiu, w
milisekundach * 2.

Procedura odprzggania wglada tak:

- Dojechanie w czasie z CV120

- Wlaczenie elektromagnesu sprzegu, pauza o czasie CV120.
- Odjechanie w czasie ustawionym w CV121.

Czas dziatania elektromagnesu jest rtowny CV120 + CV121.

https://youtu.be/yzZ7XOUMjIHk?list=PLdtkbzZWTUVMm9sjCkw_10UPwPruhK2Vr3

122

0...160

30

Napigcie silnika podczas odprzggania. Reguty jak dla CV2, 5.

123

0...255

Gamma na wyjsciach 0...7.
Bit0-wyjscie0 (FR 1 FH),
bitl-wyjscie Fol,
bit2-wyjscie Fo2,

itd.

124

0..255

Gamma na wyjsciach 8...15.

125

0...255

Gamma na wyjsciach 9...23.

126

16...255

248

Inwersja na wyjsciach 1...7.

Bit0-nie uzywany,

Bitl-wyjscie Fol,

Bit2-wyjscie Fo2,

itd.

Wiaczenie inwersji uaktywnia tryb ,,otwarty dren” (otwarty kolektor)
wyjscia dzieki czemu mozna odbiornik podtaczy¢ do napigcia nawet
5V.

Brak inwersji uaktywnia tryb ,,pushpull” wyjscia, w ktorym to, w
stanie aktywnym na odbiorniku jest napigcie 3V (3,3V pomniejszone o
spadek napiecia na diodzie Shottky'ego).

127

0...255

255

Inwersja na wyjsciach 8..15.
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128

0..255

255

Inwersja na wyjs$ciach 16...23.

134 0..255 60 Roznica napie¢ w 10mV przy ktorych aktywowana jest funkcja ABC.
60=600mV.
136 10..100 |60 Procentowa predkos¢ w stosunku do zadanej po wykryciu sygnatu
asymetrycznego ,,zwolnij”. Musi by¢ wtaczone ABC 1 HLU w
rejestrze 27.
148...163 | 0...200 Regulacja glosnosci.
- Nominalny poziom dzwigku 63. Wyzsze warto$ci moga spowodowac znieksztalcenia dzwigku.
- Zmiana glo$nosci zapetlonych dzwigkow w trybie PoM odnosi skutek po ponownym jego odtworzeniu.
Dla dZzwigkow inzektora, hamulcow itp. nalezy dzwiek wylaczyc¢ i wiaczy¢. Dzwigki silnika zmieniaja
glosnos¢ automatycznie.
148 0..63 20 Numer klawisza funkcyjnego odpowiedzialnego za zwigkszanie
glo$nosci.
Poziom glo$nosci nie jest zapamigtywany w pamigci nieulotne;,
chyba, ze zostanie dokonany zapis jakiegokolwiek innego rejestru.
149 0..63 21 Numer klawisza funkcyjnego odpowiedzialnego za zmniejszanie
glo$nosci.
Poziom glo$nosci nie jest zapamigtywany w pamigci nieulotne;,
chyba, ze zostanie dokonany zapis jakiegokolwiek innego rejestru.
150 0..200 47 Gtowny regulator gtosnosci dzwickow.
151 0...200 63 Glos$nos¢ dzwigku silnika w czasie jazdy.
152 0...200 63 Glosnos¢ syreny wysokotonowe;j (krotkiej).
153 0...200 63 Glos$nos¢ syreny niskotonowej (dtugie;j).
154 0...200 47 Gtosnos¢ dzwieku silnika w czasie postoju.
155 0...200 47 Glo$nos¢ luftpumpe.
156 0...200 63 REZERWA
157 0...200 63 Glo$nos¢ inzektora / kompresora.
158 0...200 63 Glosnos¢ hamowania.
159 0...200 63 Glo$nos¢ sprzegu, stycznika.
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160 0...200 63 Glosnos¢ gwizdka konduktora.
161 0...200 63 Glosnos¢ odgloséw wrzucania wegla.
162 0...200 63 Glosnos¢ syku powietrza.
163 0..200 63 Glos$nos¢ zapowiedzi peronowych.
164...189 | Parzyste: Nr dzwigku (patrz tablica ponizej).
Nieparzyste: Nr klawisza funkcyjnego (0..68),
gdy 0 nie ma mozliwo$ci wywotania dzwicku klawiszem funkcyjnym.
164 Patrz tablica dzwigkow | Numer dzwigku zapowiedzi peronowej 1.
165 0...63 16 Klawisz funkcyjny wiaczajacy dzwigk zapowiedzi 1.
166 Patrz tablica dzwickow | Numer dzwigku zapowiedzi peronowej 2.
167 0...68 17 Klawisz funkcyjny wilaczajacy dzwigk zapowiedzi 2.
168 Patrz tablica dzwigkow | Numer dzwigku stycznika.
169 0...68 7 Klawisz funkcyjny wilaczajacy dzwigk stycznika.
170 Patrz tablica dzwickow | Numer dzwigku silnika w czasie jazdy.
171 0...68 8 Klawisz funkcyjny wlaczajacy dzwigk silnika (rozruch lub wylaczenie
lokomotywy).
172 Patrz tablica dzwickow | Numer dzwigku syreny/gwizdka wysokotonowego/krotkiego.
173 0...68 4 Klawisz funkcyjny wlaczajacy dzwigk.
174 Patrz tablica dzwickow | Numer dzwigku syreny/gwizdka niskotonowego/dtugiego.
175 0...68 5 Klawisz funkcyjny wiaczajacy dzwigk.
176 Patrz tablica dzwickow | Numer dzwieku silnika w czasie postoju.
177 0...68 0 Klawisz funkcyjny wlaczajacy dzwigk.
178 Patrz tablica dzwickow | Numer dzwigku syku powietrza/luftpumpe.
179 0...68 0/11 Klawisz funkcyjny wlaczajacy dzwigk.
Dla parowozu=0 — brak mozliwo$ci wywotania dzwigku,
dla lokomotywy spalinowej=9.
180 Patrz tablica dzwickow | Numer dzwieku wrzucania wegla.
181 0...68 12 Klawisz funkcyjny wlaczajacy dzwigk.
182 Patrz tablica dzwickow | Numer dzwigku Inzektora.
183 0...68 10 Klawisz funkcyjny wiaczajacy dzwigk.
184 Patrz tablica dzwickow | Numer dzwigku hamowania.
185 0...68 9 Klawisz funkcyjny wilaczajacy dzwigk.
Jesli klawisz nie bedzie zdefiniowany (wartos¢ 0), dzwigk hamowania
moze by¢ generowany tylko w sposob automatyczny - patrz CV115).
186 Pauz tablica dzwickow | Numer dzwigku rozprzegania.
187 0...68 3 Klawisz funkcyjny wiaczajacy dzwigk.
188 Patrz tablica dzwickow | Numer dzwigku gwizdka konduktora.
189 0...68 6 Klawisz funkcyjny wlaczajacy dzwigk.
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200..212

Konfiguracja serwomechanizmow

200 0...255 11 Numer bitu d\ﬂ;z:'t(;él:':a Funkcja
7065/ 4|32 1] 0| U0
rejestru
0 SUSI off. Dekoder dysponuje dwoma dodatkowymi
wyjsciami.
1|+1 SUSI on.
0 SUSI 4 taktowy 2,9kHz.
1 +2 SUSI 3 taktowy 3,9kHz. Dana wystawiania 75us
przed narastajacym zboczem sygnatu CLK.
0 Serwomechanizmy 0,5ms...1,5ms.
1 +4 Serwomechanizmy 0,5ms...2,1ms.
0 Wyjscia serwomechanizmow nie aktywne. Wyjscia
pelnia funkcje zwyktych wyjs¢ PWM.
1 +8 Wyjscia serwomechanizméw aktywne.
0 Normalna praca serwomechanizmu 1.
1 +16 Rewersyjna praca serwomechanizmu 1.
0 Normalna praca serwomechanizmu 2.
1 +32 Rewersyjna praca serwomechanizmu 2.
0 Normalna praca serwomechanizmu 3.
1 +64 Rewersyjna praca serwomechanizmu 3.
0 Normalna praca serwomechanizmu 4.
1 +128 Rewersyjna praca serwomechanizmu 4.
Serwo 1 Fo9
Serwo 2 FolO
Serwo 3 Fo3
Serwo 4 Fo4
201...212 | 0...255 Dlugo$¢ impulsu (pozycja) serwomechanizmu.
0=500us,
128=1ms,
255=1,5ms.
201 0...255 164 Minimalna dlugo$¢ impulsu (klawisz funkeyjny kontrolujacy wyjscie wytaczony)
serwomechanizmu 1.
202 0...255 192 Maksymalna dtugos$¢ impulsu (klawisz funkcyjny kontrolujacy wyjscie wiaczony)
serwomechanizmu 1.
203 0...255 30 Szybko$¢ zmiany pozycji serwomechanizmu 1.
0 - predko$¢ maksymalna osiagana przez serwomechanizm.
1..254 - opdznienie w ms/krok.
255 - pozycja kontrolowana przez nastawnik predkos$ci w zakresie ustawionym w CV201, 202
204 0...255 164 Minimalna dlugo$¢ impulsu (klawisz funkeyjny kontrolujacy wyjscie wytaczony)
serwomechanizmu 2.
205 0...255 192 Maksymalna dtugos$¢ impulsu (klawisz funkcyjny kontrolujacy wyjscie wiaczony)
serwomechanizmu 2.
206 0...255 30 Szybko$¢ zmiany pozycji serwomechanizmu 2.
Parametry jak dla CV203.
207 0...255 164 Minimalna dlugo$¢ impulsu (klawisz funkcyjny kontrolujacy wyjécie wytaczony)
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serwomechanizmu 3.

208 0...255 192 Maksymalna dtugos¢ impulsu (klawisz funkcyjny kontrolujacy wyjscie wiaczony)
serwomechanizmu 3.

209 0...255 30 Szybko$¢ zmiany pozycji serwomechanizmu 3.

Parametry jak dla CV203.

210 0...255 164 Minimalna dlugo$¢ impulsu (klawisz funkecyjny kontrolujacy wyjscie wytaczony)
serwomechanizmu 4.

211 0...255 192 Maksymalna dtugos¢ impulsu (klawisz funkcyjny kontrolujacy wyjscie wiaczony)
serwomechanizmu 4.

212 0...255 30 Szybko$¢ zmiany pozycji serwomechanizmu 4.

Parametry jak dla CV203.

236 0...255 0 Zanegowanie funkcji wyjscia F1 do F7. Pozwala zaoszczedzi¢ klawisz funkcyjny gdy wyjscie
ma by¢ caly czas aktywne na przyktad efekt ,,Iskrzenie pantografu” czy ,,Ptomien”. W tym
celu do wybranego wyjscia nie przypisuje si¢ przycisku funkcyjnego a w CV236-238 neguje
jego funkcje sterujaca przez co wyjscie bedzie caly czas w stanie aktywnym. Zanegowanie
wyjscia pozwala na przyktad na domys$lne wlaczenie o§wietlenia kabiny a uaktywnienie
klawisza funkcyjnego wylaczy je.

Bit 2 — wyjscie Fol,

Bit 3 — wyjscie Fo2,

Bit 7- wyjscie Fo7.

Uwaga! Rejestrow CV236-238 nie nalezy myli¢ z funkcja rejestrow CV126-128. Rejestry
126-128 decyduja, czy stanem aktywnym wyjscia jest poziom niski czy wysoki natomiast
236-238 neguja zachowanie przyciskow funkcyjnych a gdy nie sg one przypisane uaktywniaja
wyjscie lub efekt na nim na state.

237 0..255 0 Zanegowanie funkcji wyjscia F8 do F15.

Bit 1 — wyjscie Fo8,
Bit 2 — wyjscie Fo9,
Bit 7- wyjécie Fol5.

238 0...255 0/14 Zanegowanie funkcji wyjsécia F16 do F23.

Bit 1 — wyjscie Fol6,

Bit 2 — wyjscie Fol7,

Bit 7- wyjscie Fo23.

Ustawienie domyslne dla elektrowozow:

14 — Funkcja wyjscie Fol7...19 ,iskrzenie pantografu” zanegowane.
Dla pozostatych:

0 — Funkcja nie jest negowana.

255 Serwisowy

244 1.127 - Alternatywny rejestr CV1 tylko do zapisu.

Moze by¢ przydatny w systemach, gdzie nie mozna w trybie PoM zmieni¢ adresu (na
przyktad ROCO).

246 0...255 = Zakodowana data i czas kompilacji programu, bajt 0: DD<<7 | gg<<3 | mm>>3

247 0...255 5 Zakodowana data i czas kompilacji bajt 1: MM<<4 | DD>>1
Rozkodowanie:
uint8_t MM = bajtl >> 4; // Miesiac
uint8_t DD = ( bajtl & 15) << 1 | dane[ bajte ] >> 7; // Dzien
uint8 t gg = ( bajte >> 3 ) & oxif; // Godzina
uint8_t mm = ( bajte & 7) << 3; // Minuta
lub prosciej, formularz na:
http://kolejki.prv.pl/dekoderySTM32/

248 0...255 0 USERID 1.

Warto$¢ wpisana przez uzytkownika moze shuzy¢ do identyfikacji dekodera. Rejestr ten nie
jest kasowany po przywrdceniu ustawien fabrycznych (CV8=8) ale moze ulec zmianie po
aktualizacji oprogramowania dekodera.
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249 ...255 USER ID 2.
Jak CV248, bajt 2.

250 ..255 - Odczyt: Numer seryjny dekodera, bajt nr 1.
Zapis:  Klucz licencyjny, bajt nr 1.

251 ..255 - Odczyt: Numer seryjny dekodera, bajt nr 2.
Zapis:  Klucz licencyjny, bajt nr 2.

252 ..255 - Odczyt: Numer seryjny dekodera, bajt nr 3.
Zapis:  Klucz licencyjny, bajt nr 3.

253 ..255 - Odczyt: Numer seryjny dekodera, bajt nr 4.
Zapis:  Klucz licencyjny, bajt nr 4.

254 ..255 - Odczyt: Suma kontrolna numeru seryjnego.
Zapis:  Klucz licencyjny, bajt nr 5.

257

..255

Opodznienie wyltaczenia o§wietlenia kabiny (efekty ustawiane w CV91...109). W bitach 0...3
minimalny czas opdznienia, bity 4...7 zakres wartosci losowych.

Przyktad:

ta (minimalne op6znienie) = 2

tb (zakres losowy) = 3

CV257=at+tb*16=2+32=33

258

..255

100

Czestotliwos¢ btyskow efektu miganie. F = 1000 / (CV258 * 10).
Przyktad:

CV258 =50 daje:

1000 /(50 * 10 ) = 1000 / 500 = 2Hz
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280...284

Losowe parametry pracy inzektora/sprezarki.
Jesli ktorykolwiek rejestr zawiera warto$¢ zero losowe dzwigki sa wytaczone.

280

0...255

Czas pracy inzektora/sprezarki gdy lokomotywa stoi:
Bity 7..4 Czas losowy. Warto§¢ mnozona przez 4 sekundy.
Bity 3...0 Warto$¢ stala w sekundach mnozona przez 4.

281

0...255

Ja wyzej gdy lokomotywa jest w ruchu.

282

0...255

Czas pomi¢dzy uruchomieniami inzektora/sprezarki gdy lokomotywa stoi:
Bity 7..4 Czas losowy. Warto$¢ mnozona przez 30 sekund.
Bity 3...0 Wartos¢ stata w sekundach mnozona przez 30.

823

0..255

Jak wyzej gdy lokomotywa jest w ruchu.

284

0...255

Czas od ruszenia lokomotywy do uaktywnienia inzektora. Ustawienia czasow jak dla CV280.

285...289

Losowe parametry pracy odgloséw wrzucanego wegla / syku powietrza.
Jesli ktorykolwiek rejestr zawiera warto$¢ zero losowe dzwigki sa wytaczone.

285

0...255

Czas pomiedzy wrzucaniem wegla/syku powietrza gdy lokomotywa stoi:
Bity 7...4 Czas losowy, warto$¢ mnozona przez 30 sekund.
Bity 3...0 Wartos$¢ stala w sekundach mnozona przez 30 sekund.

286

0...255

Jak wyzej gdy lokomotywa jest w ruchu.

287

0...255

Liczba wrzuconych szufli wegla gdy lokomotywa stoi:
Bity 7...4 Losowa wartos¢.
Bity 3...0 Wartos¢ stala.

288

0...255

Jak wyzej gdy lokomotywa jest w ruchu.

289

318

0...255

1...255

Czas od ruszenia lokomotywy do wrzucenia wegla/syku powietrza po zatrzymaniu
lokomotywy. Ustawienia czaséw jak dla CV285.

W PKP Basic, FR potaczony z przednim biatym prawym (patrzac od czota lokomotywy), FH z

30

lewym tyln

'W PKP Basic nie uzywane.

'W PKP Basic nie uzywane.

'W PKP Basic wyjscie przedniego lewego biatego.

'W PKP Basic wyjscie przednich czerwonych.

'W PKP Basic wyjscie tylnego prawego biatego.

'W PKP Basic wyj$cie tylnych czerwonych.

'W PKP Basic nie uzywane.

'W PKP Basic nie uzywane.

Transpozycja w dot (dla EU07) dzwigkow silnika w 1/10 oktawy.
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Przyktad:
30=-3,0
35=-3,5
Transpozycje w goére ustawia si¢ w rejestrze CV118.

Tabela numerow dzwiekow:

Numer Nazwa Zapetl Uwagi
dzwigku enie

Parowéz BRO1, 44, 50, 52, 93, 77 (Zestaw 1, adres domyslny 4)

Dzwigki:

http://kolejki.prv.pl/dekoderySTM32/TS.f091-i/sound_br01 44 50 52 93.zip
Filmy:

https://www.youtube.com/embed/LUi5M4NdmWY
https://www.youtube.com/embed/udgpAGyg03E
https://www.youtube.com/embed/3gKBc86eY gl

1 Stand 0
2 Stand 1
3 Stand 2

10 Silnik BRO1

11 Silnik BR44

12 Silnik BR50

13 Silnik BR52

14 Silnik BR93

30 Syrena krétka BR77
31 Syrena krétka 1

32 Syrena krétka 2

33 Syrena krotka 4

34 Syrena krétka 7

35 Syrena-dhiga BR77
36 Syrena dluga 1

40 Luftpumpe 0

41 Luftpumpe 1

42 Wrzucanie wegla 1

44 Wrzucanie wegla 2
47 InZektor 2
50 Sprzeg

51 Hamowanie krotkie
53 Gwizdek konduktora 2
Spalinowoz BR218, 216, 232 (Zestaw 2, adres domyslny 5)

Dzwigki:
http://kolejki.prv.pl/dekoderySTM32/TS.f091-i/sound br218 216 232.7i
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http://kolejki.prv.pl/dekoderySTM32/TS.f091-i/sound_br218_216_232.zip
https://www.youtube.com/embed/3gKBc86eYgI
https://www.youtube.com/embed/udgpAGyg03E
https://www.youtube.com/embed/LUi5M4NdmWY
http://kolejki.prv.pl/dekoderySTM32/TS.f091-i/sound_br01_44_50_52_93.zip

https://youtu.be/Aisl6 AoaCZw
https://youtu.be/dbbXSqP62v4
https://youtu.be/F3kn1CGaK94

1 Stand BR218

2 Rozruch lokomotywy.

3 Wyltaczenie lokomotywy.

10 Silnik w czasie pracy - trzy ,,biegi’

2

30 Syrena krotka

31 Syrena dluga

32 Syrena 1

33 Syrena BR216

34 Syrena BR232

40 Syk powietrza

41 Syk powietrza 2

50 Sprzeg

51 Hamowanie krotkie

52 Hamowanie dlugie

53 Gwizdek konduktora 2

Elektrowoéz ES64 ,,Husarz/Taurus” (Zestaw 3, adres domyslny 6)

Dzwigki:

https://youtu.be/S4AsqZ2PcSE
https://youtu.be/pVmCnUBTZs0

1 stand

10 Odgtosy jazdy, dwa ,,biegi”

30 Syrena GEMISCHT

31 Syrena HOCH

32 Syrena TIEF

40 Kompresor

43 Syk powietrza

50 Sprzeg

51 Hamowanie krotkie

53 Gwizdek konduktora 2

Dzwigki:

EZT 1099 (Zestaw 4, adres domy$lny 6)

http://kolejki.prv.pl/dekoderySTM32/TS.f091-i/sound EZT1099.zip

1 stand

10 Odgtosy jazdy, cztery biegi
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http://kolejki.prv.pl/dekoderySTM32/TS.f091-i/sound_EZT1099.zip
https://youtu.be/pVmCnUBTZs0
https://youtu.be/S4AsqZ2Pc5E
http://kolejki.prv.pl/dekoderySTM32/TS.f091-i/sound_ES64U4_Taurus_Husarz.zip
https://youtu.be/F3kn1CGaK94
https://youtu.be/dbbXSqP62y4
https://youtu.be/Aisl6AoaCZw

30 Syrena krotka

31 Syrena dluga

40 Kompresor

43 Syk powietrza

50 Sprzeg

51 Hamowanie krotkie

52 Hamowanie dlugie

53 Gwizdek konduktora 2

Elektrowoz CT (Zestaw 5, adres domyslny 6)
Dzwieki:
http://kolejki.prv.pl/dekoderySTM32/TS.f091-i/sound_elektrowoz CT.zip
Filmy:
https://youtu.be/Ly6D7micv3A

1 stand

2 Rozruch lokomotywy.

3 Wylaczenie lokomotywy.

10 Odgtosy jazdy, dwa biegi

30 Syrena krotka

31 Syrena diuga

40 Kompresor

43 Syk powietrza

44 Stycznik

45 Zapowiedz peronowa 1
46 Zapowiedz peronowa 2
50 Sprzeg

51 Hamowanie krotkie

52 Hamowanie dlugie

53 Gwizdek konduktora 2

Elektrowoz EUQ7 (Zestaw 6, adres domy$lny 6)
Dzwigki:
http://kolejki.prv.pl/dekoderySTM32/TS.f091-i/sound EUQ7.zip
Filmy:
https://youtu.be/lwkl _Epl47Q
https://www.youtube.com/watch?v=JPU73sgyQfl&t=5s

1 Stand - Przetwornica
2 Rozruch lokomotywy.
3 Wylaczenie lokomotywy.

10 Odgtosy silnika 1

11 Odgtosy silnika 2
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https://www.youtube.com/watch?v=JPU73sgyQfI&t=5s
https://youtu.be/lwkI_EpI47Q
http://kolejki.prv.pl/dekoderySTM32/TS.f091-i/sound_EU07.zip
https://youtu.be/Ly6D7micv3A
http://kolejki.prv.pl/dekoderySTM32/TS.f091-i/sound_elektrowoz_CT.zip

30 Syrena krotka
31 Syrena dluga
40 Kompresor
43 Syk powietrza
44 Stycznik
45 Wentylatory rozruchowe
50 Sprzeg
51 Hamowanie krotkie
52 Hamowanie dlugie
53 Gwizdek konduktora 2
Spalinowo0z CT (Zestaw 7, adres domyslny 5)
Dzwicki:
thp://kolej ki.prv.pl/dekoderySTM32/TS.f091-i/sound TEE CT.zip
E‘itr)r;?l/./www. youtube.com/watch?list=PLdtkbzZWTUVMm9sjCkw_10UPwPruhK2Vr3&v=ecu4Zinuio4o
1 stand
2 Rozruch lokomotywy.
3 Wyltaczenie lokomotywy.
10 Odgtosy jazdy, dwa biegi
30 Syrena krotka
31 Syrena dtuga
40 Kompresor
43 Syk powietrza
45 Zapowiedz peronowa 1
46 Zapowiedz peronowa 2
50 Sprzeg
51 Hamowanie krotkie
53 Gwizdek konduktora 2

Profile swiatel PKP E1 (CV23):

Nr
profilu

Nazwa

Funkcje
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EU07 PIKO
SuU45 PIKO

Swiatla
manewrowe,
wygaszanie
czerwonych

Wymagana ptytka
wzmacniaczy lub
wymiana
rezystorow od
LED.

Fo5 — Manewrowe prawe, pin nr 20 Plux22.

Fo6 — Manewrowe lewe, pin nr 21 Plux22.

Fo7 — Czerwone tylne, pin nr 16 Plux22.

Fo8 — Czerwone przednie, pin nr 18 Plux22.

Fol4 — Oswietlenie kabiny przedniej, pin nr 2 Plux22.
Fol5 — Oswietlenie kabiny tylnej, pin nr 19 Plux22.
Fol — sprzegg przod.

Fo2 — sprzeg tyt.

Wybor swiatet PKP, funkcjami FO, wiaczenie jazdy manewrowej (konfiguracja CV24,
domyslnie F3) oraz klawiszami konfigurowanymi w CV13...16 (domy$lnie F13...16).
F1 Oswietlenie kabiny dla aktywnego kierunku jazdy.

F2 Automatyczne rozsprzeganie zgodnie z ustawionym kierunkiem jazdy.

https://www.youtube.com/watch?v=0VPFOSMWMTY

Jak wyzej bez

Fol — Czerwone tylne, pin nr 16 Plux22.

manewrowych. | 2 _ Czerwone przednie, pin nr 18 Plux22.
Lokomotywy |Fol — Manewrowe prawe, pin nr 20 Plux22.
jak wyzejz | Eo) — Manewrowe lewe, pin nr 21 Plux22.
manewrowymi,
b L . . .
°z Inne kombinacja podtaczenia Fol i Fo2 oraz skonfigurowanie CV263...270, 123, 124, 303-
czerwonych . ; . .. o sure )
(mozna 310 daje mozliwos¢ oswietlenia jednej kabiny rezygnujac z Swiatet manewrowych ,,lewych”

potaczy¢ razem
z biatymi jak w
NEM652).

czy oswietlenie obu kabin rezygnujac z czerwonych lub taczac je razem z biatymi jak w
NEM652.
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https://www.youtube.com/watch?v=0VPF0SMWMTY

Wiasne dzwieki w dekoderze.

Na razie uzytkownik nie moze sam wgra¢ dzwigkéw. Bedzie to mozliwe w nowszych wersjach
oprogramowania za pomocg programatora ST-LINK-V2 (cena ok 14zt). Z wykorzystaniem
dodatkowego, niedrogiego (ok 200zt) interfejsu mozna bedzie wgra¢ dzwigki na torze
programujacym. Na razie istnieje mozliwos$¢ przystania dzwigkow e-mailem w odpowiednim
formacie do producenta dekodera. Jesli producent bedzie mogt wykorzysta¢ dzwigki na swoje cele,
ustuga wkompilowania dzwigkéw w kod programu bedzie bezplatna. W przeciwnym wypadku,
ustuga taka kosztuje kilkaset ztotych (zalezy od liczby dzwigkéw ich formatu) za przygotowanie
odpowiedniej wersji programu i kilkadziesiat ztotych za wgranie dzwigkéw do dekodera.

W wersji demo programu (homemeade) nie mozna zmieni¢ adresu lokomotywy i nie dziala
adresowanie dlugie. Ceny programu bez tego ograniczenia znajdujg si¢ na:

http://kolejki.prv.pl/dekoderySTM32/LicencjaCennik.pdf
dodatkowe informacje: es2@ep.com.pl

Indywidualne zmiany w oprogramowaniu.
Juz przy zakupie kilkunastu sztuk mozliwa jest bezptatna zmiana oprogramowania dekodera
wedlug zatozen klienta. Odptatne zmiany sa prawie zawsze mozliwe.
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Upgrade softu, zmiana zestawu dzwiekow.
Do upgrade wystarczy tani programator ST-Link V2.0 za 14...15zt jak na przyktad:
https://kamami.pl/stm32/559856-programator-st-linkv2-compatible-dla-stm32-i-stm8.html

Programator podtacza si¢ do wyprowadzen wyroznionych na rysunku czerwona elipsa:

| N N | |
[N RN )
DD OCC
SO0 Ww
< < r*;“
0 0
= (g =]
N I 2D
NN P |
=] NN
oo
w0~ b [y |
o 00
—
N

Pomaranczowg wskazano linie TX do podlaczenia konwertera USB-UART. ST-Link-V2-1 ma
wbudowany taki konwerter (V2 nie) ale moze to by¢ dowolny mostek na na przyktad FT230,
uktadach PL, CH akceptujacych transmisj¢ z predkoscia 921600 (rozwigzania z Arduino-AVR
odpadaja, bo przy duzej liczbie danych AVR si¢ ,,zapcha” i zacznie gubi¢ dane). Dobry i tani
mostek: https://kamami.pl/konwertery-usb-uart-rs232/561164-konwerter-usb-uart-ft232el-

waveshare.html?search_query=usb-uart+ft&results=31

ale wystarczy duzo tanszy: https://kamami.pl/konwertery-usb-uart-rs232/580365-konwerter-usb-

uart-z-ukladem-ft232rl-modft232rl.html

Dzigki podiaczeniu konwertera USB-UART, w terminalu (921600 8N1) mozna zobaczy¢
informacje diagnostyczne. Terminal musi obstugiwa¢ co najmniej VT-100 (polecam TeraTerm
dostepny na rézne platformy, ktéry ma kilka zalet w stosunku do bardzo dobrego Putty ale ma i
wady). Przejscidwka USB-UART nie jest konieczna do wgrywania programu, utatwia tylko
ewentualna diagnostyke. Sposob podtaczenia popularnego ST-LINK-V?2 z ptytka dekodera

przedstawia rysunek:

F04./Ser wo4|
F03/Ser vo3

i Rx
Tx

‘
Cmoomnog
gonrnocc

AISIOBG
Sac e
[

- (2] =]
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https://kamami.pl/konwertery-usb-uart-rs232/580365-konwerter-usb-uart-z-ukladem-ft232rl-modft232rl.html
https://kamami.pl/konwertery-usb-uart-rs232/580365-konwerter-usb-uart-z-ukladem-ft232rl-modft232rl.html
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https://kamami.pl/konwertery-usb-uart-rs232/561164-konwerter-usb-uart-ft232el-waveshare.html?search_query=usb-uart+ft&results=31
https://kamami.pl/stm32/559856-programator-st-linkv2-compatible-dla-stm32-i-stm8.html

Podlaczenie linii reset jest wymagane w nielicznych przypadkach. Przed podlaczeniem
programatora wymagane jest zainstalowanie sterownikow https://www.st.com/en/development-
tools/stsw-1ink009.html. Program mozna wgra¢ za pomocg ,,ST-LINK Utility” dostepnego na
stronie producenta mikrokontrolera https://www.st.com/en/development-tools/stsw-link004.html.

Po wezytaniu programu (menu ,,file/Open file...”)

= STM32 ST-LINK Utility

File Edit View Target ST-LINK External Loader Help

Openfie.. CTRL0 o B
Savefile as.. CTRL+S

Close File NxcAST0| Data Width:

Compare twe files

ex
Exit

(zaleca si¢ wybranie pliki SREC lub ostatecznie HEX, ktére w przeciwienstwie do BIN sg
zaopatrzone w sume¢ kontrolng) nalezy zapisa¢ jego zawartoscig mikrokontroler (menu

,,Taréet/Pro ﬁram. . i

File Edit View Target ST-LINK External Loader Help

= E Hk . Connect
Memory display Disconnect CTRL+D
e Erase Chip CTRL+E
Erase Bank1
Device Memory  Fi Erase Bank2
[Fmeter SR_F401.h Erase Sectors...
Address
—— Program... <
0=08000000
—— Program & Verify..  CTRL+P
008000010
0xDB000020 Blank Check
0xDB000030 Memory Checksum
0xDB00D04D Compare device memory with [Fmeter_SR_F407.hex]
0x08000050 Option Bytes... CTRL+B
008000060
— MCU Core...
008000070
0x08000080 Automatic Mode...

< Settings...

22:33:01: [Fmeter_SR_F401.hex] opened successfully.
Address Ranges [0x08000000 0x08000194] [0x080001A0 0x0800AAAS]
‘22:33:‘31 : [Fmeter_SR_F401.hex] checksum : Ox0040EEE3

Po wgraniu programu powinien nastgpi¢ reset mikrokontrolera (wida¢ to w terminalu) jesli
podtaczona jest przejsciowka USB-UART). Jesli reset nie nastapit nalezy na chwile wytaczy¢
zasilanie dekodera.

Jesli sa problemy z wgraniem softu, transmisja jest przerywana, nalezy zasili¢ dekoder stalym
napi¢ciem 10-20V. Wydajno$¢ pradowa Zrodta napigcia 100mA ale moze si¢ zdarzy¢, ze stany
nieustalone wlacza obcigzenie (jesli bedzie podtaczone) na przyktad silnik. W takiej sytuacji
wymagana wydajno$¢ wzrasta do 300-400mA.

Program, gdy jest to wymagane, przywraca ustawiania fabryczne. Moze jednak si¢ zdarzy¢, ze
tak si¢ nie stanie. Jesli dekoder zachowuje si¢ w sposob nieprawidtowy nalezy przywrocié je
zapisujac warto$¢ 8 do rejestru numer 8.

Przed wgraniem programu mozna zrobi¢ kopig¢ starej wersji. W tym celu nalezy po uruchomieniu
programu wybra¢ menu ,, Target/Connect” po czy w menu ,,File” zapisa¢ plik.
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Podlaczenie terminala diagnostycznego.

Ponizszy rysunek przedstawia sposob podiaczenia. Nie jest istotne do ktérego punktu masy zostanie
podiaczony interfejs co zaznaczono linig przerywang. Gdy centralka ma galwaniczne polaczenie z
komputerem, do ktorego podtaczona jest przejsScidwka USB (na przyktad przez USB centralki)
komunikacja bedzie zakldcona. W takiej sytuacji trzeba odizolowa¢ galwanicznie USB lub
odlaczy¢ centralke od komputera. W niektorych przypadkach transmisja moze by¢ zaktocana przez
petle masy zwigzana z uziemieniem zasilaczy komputera czy centralki a w szczegdlnych
przypadkach przez pojemnosci zasilaczy (filtrow przeciwzakldoceniowych w zasilaczach). W takim
przypadku izolacja galwaniczna jest niezbedna. Tani 1 sprawdzony izolator z HUB'em USB mozna
naby¢ w KAMAMI https://kamami.pl/huby-usb/580506-4-portowy-izolowany-hub-usb-z-ukladem-

adum3160.html. Tanszy, bez HUB'a, ale nie testowany https://kamami.pl/inne/580507-izolator-
galwaniczny-usb-z-ukladem-adum3160.html?search_query=izolator&results=30
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Konfiguracja programu ,,TeraTerm”.

Po ustaleniu numeru portu COM przejsciowki, w programie nalezy w menu ,,Setup”
wskazac¢”Serial port™:

COM3 - Tera Term VT

File Edit Setup Control Window Help
Terminal...
Window...
Font...
Keyboard...
%Serial port...

Proxy...
ccu

W oknie, ktore pokaze si¢ nalezy ustawi¢ numer portu COM 1 parametry transmisji:

Tera Term: Serial port setup

e —
Baud rate: az1600) R

Data: 8 bit - Cancel
Parity: none ~
Stop: 1 bit ~ Help

Flow control: none

Transmit delay

El msec/char E msecfline
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Predkos¢ transmisji nalezy ustawic¢ na 921600, pozostate parametry ,,8N1” sg ustawione domy$Inie
poprawnie. Po wlaczeniu zasilania pokaze si¢ ekran podobny do te o rysunku

0 Z ponizsze
B COM32 - Tera Term VT

File Edit Setup Control Window Help

Downgrade softu.

Downgrade moze spowodowacé, ze dekoder zacznie pracowac w trybie demo. Nie zaleca si¢
downgrade ponizej wersji jaka dekoder miat w chwili zakupu.
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Problemy i ich rozwiazanie:

w drugg nie lub rusza i
zatrzymuje si¢.

ABC.

Problem Przyczyna Rozwiazanie
Lokomotywa jezdzi Niesymetryczny sygnal DCC - Wylaczy¢ ABC w CV27 jesli nie jest uzywane.
dobrze w jedna strong, |powoduje uaktywnienie funkcji - Przeprowadzi¢ kalibracj¢ przetwornika ADC (CVS)

Niskiej jakos$ci zasilacz zaktoca
dziatanie funkcji ABC. Problem
dotyczy w szczegdlnosci tanich
centralek PIKO i ROCO.

- Wytaczy¢ ABC w CV27 jesli nie jest uzywane.
- Wymieni¢ zasilacz na inny o lepszych parametrach.
Dobrze sprawdzaja si¢ zasilacze od laptopow.

Dekoder resetuje si¢
Dekoder resetuje si¢
lub dzwigk ,,pierdzi”.

Problemy z zasilaniem.

Dodac¢ kondensator UPS.

Bez kondensatora, na niektorych boosterach, dekoder
moze si¢ resetowac zwlaszcza podczas odtwarzania
glo$nych dzwigkow.

przez dekoder).

Lokomotywa Wilaczony RaiCom. Wylaczy¢ RailCom w centralce.
zatrzymuje si¢, zmienia Wystaé zgloszenie na es2@ep.com.pl.
kierunek, odtwarza

losowe dzwigki tory sa

czyste, inne dekodery

nie zachowuja si¢ w ten

sposob.

Nie dziataja wyjscia Wilaczony tryb pracy z Wylaczy¢ serwomechanizmy w CV200.
Fo3, Fo4, Fo9, Fol0 serwomechanizmami.

Czeste problemy z Zty sposob wykrywania Wytaczy¢ dzwigk (standardowo F8) przed odczytem
odczytem CV odpowiedzi dekodera CV.

szczego6lnie na NanoX i | (rozpoznawanie poboru pradu

pochodnych. zamiast réznicy w poborze pradu

Jesli tabelka 1 wgranie najnowszego oprogramowania nie rozwigzuje problemu prosz¢ opisa¢ blad
(nagra¢ film) 1 przysta¢ zgtoszenie na es2@ep.com.pl. W zgloszeniu, poza opisem btedu, prosze

napisac:

— Typ centralki i boostera. W przypadku gdy centralkg jest manipulator (przyktadowo ROCO

10764) typ manipulatora, wersj¢ programu.

— W przypadku problemow z trakcja producenta i numer katalogowy lokomotywy.
— W przypadku probleméw z dzwigkiem producenta i numer katalogowy gtos$nika.

Recenzje:

https://www.youtube.com/watch?v=nfl. 7uw40w4A & feature=share

https://www.voutube.com/watch?v=1aEfjz8 YF3s&t=4s&app=desktop
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mailto:es2@ep.com.pl

Przyklady.

Ustawienie funkciji ..Pantograf” na wyjsciu Fo6:

CVoe =2
CV236 +64
CV76 =0

Efekt ,,pantograf” na Fo6.
Ustawienie bitu nr 6 — negacja stanu aktywnego wejscia Fo2.
Fo6 nie jest przypisane do zadnego klawisza funkcyjnego.

Dodatkowo, w CV266 ustawiajac bit 2 (+4) powodujemy, ze efekt bedzie aktywny tylko podczas

jazdy do przody, bit 3 (+8) podczas jazdy do tyhu.

Palenisko na Fo5 i Fo6 wilaczane przez F2:
Efekt ,,palenisko” na Fo5.

Efekt ,,palenisko” na Fo6.

CV9s5 =1
CVoe =1
CV75 =2
CV76 =2
CVi23 +96

EUO07, SU4S5 1 podobne PIKO z Plux22, swiatla PKP, wyj$cia ze wzmacniaczem:

Fo5 kontrolowane przez F2.
Fo6 kontrolowane przez F2.

Gamma na Fo5 i Fo6.

RST

cu

Fo8
Fo7
F03/Ser vo3

FO4/Ser wo4
SWD CK
SWD I0

Rx
Tx

R

upPs

FOL

Cv23 =4  PKP (musi by¢ wykonane jako pierwsze).
305 =2  mapowanie wyjs¢ PKP.
307 =1  mapowanie wyjs¢ PKP.
71,72 =0  wylaczenie reakcji wyjscia Fol 1 2 na klawisz funkcyjny F1 1 F2.
91,92 =0  wylaczenie efektow na Fol i Fo2.
126 =224 wylaczenie inwersji na Fo3, Fo4.
127 =63 wylaczenie inwersji na Fol4, FolS5.
Schemat potagczen:
- s
oo om EUEL o
GAD. ) n Wr—
" (blue) B o
0 B ’
= BE- o T
i AusxlFs i

1oA 435
FoAaag
Isns

QN9

Jga~1sns

1

694
07104

1104
Z1o4
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Porady.

Ustawienie pracy silnika:
Ustawi¢ pierwszy krok predkosci. W trybie PoM zwigksza¢ warto§¢ CV2 do momentu gdy

lokomotywa ruszy. Ustawi¢ predkos¢ maksymalng w CV5. Teraz mozna ustawi¢ CV3 i 4 wedtug
potrzeb.

Ustawi¢ czestotliwos¢ PWM silnika w CV9. Zbyt duza czestotliwos¢ spowoduje spadek mocy
silnika. Ponadto driver sterujacy silnikiem niepotrzebnie si¢ grzeje co moze doprowadzi¢ do jego
wlaczenia. Zmiana CV9 moze spowodowac konieczno$¢ modyfikacji C2-CVS5.
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Zmiany w programie:
Wersja 4.0:
Nowe Funkcje:
Implementacja ,,zwolnij” w ABC.* - opcja w trakcie testow
Opcja ABC dla obu kierunkow.
Pewniejsze dziatanie ABC.
Regulacja master volume klawiszami funkcyjnymi definiowanymi w CV148/149.
Automatyczne ustawianie/kasowanie bitu 5 w CV29 przy zapisie CV1, CV17 CV18.
Poprawione btedy:
PoM w adresowaniu dtugim.

Wersja 3.9:
Nowe Funkcje:
Dzwigki i §wiatla manewrowe oraz wygaszanie czerwonych dla EUO7.
Dzwigki rozruchu i wytaczenia lokomotyw EUOQ7, Elektrycznej, BR218 itd,
Dzwigk stycznika w elektrowozach (domyslnie F7) w zwiazku z tym dodatkowe CV168 1 169.
W trybie inwersji wyj$cia uaktywniony tryb OD(OC).
Dzwigki zapowiedzi peronowej 1 i 2 w zwiazku z tym dodatkowe CV163...167.
CV2i CV5 w woltach lub warto§¢ PWM.
Opcjonalna nieliniowa regulacja predkosci obrotowej (CV29, bit 4).
Timeout braku adresowania, licznik zaadresowanych pakietow (zabezpieczenie przed wykonaniem btgdnych
ramek do niezaadresowanego dekodera).
Poprawione bledy:
Brak mozliwos$ci zmiany dzwigku silnika przez CV170.
ACK w trybie PoM.

Zakres PWM dla silnika.
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Dekoder przetestowano na:
DR5000:

DR5000
[emczmn]

ROCO10764 z Loco Mouse i MultiMouse (10810) v1.05:

R,

721 Start: NanoX - wersja obstugujaca funkcje do F28
1 opartym na nim RailBox:

; z2]

Nie mozna zagwarantowac, Ze na innych systemach dekoder dziala bezblednie.
Klienci potwierdzaja poprawne funkcjonowanie na:
Piko Smart Control:
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